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Technique d’entrainement
Moteur immergé

Technique d’entrainement

Moteur immergé

UMA

Applications principales

= Entrainement de pompes immergées
Dans les secteurs :

= Installations d'irrigation

= Installations d'arrosage

= Captage / extraction d'eau

= Alimentation en eau industrielle

= Rabattement de nappe

= Systemes anti-incendie

= Surpression

= Mines

= Technologie offshore et stockage souterrain en cavité

Caractéristiques de fonctionnement

Caractéristiques

Paramétre Valeur

50Hz |60 Hz
Puissance Py [kW] |< 400 <420
Température du fluide pompé T[°C] <50 <50
Courant 3~ 3~
Tension [UIVI  |=1000 [< 1000

Nombre de podles 2 2

Vitesse de rotation [n [t/min]|~ 2900 |~ 3500

M Pour températures supérieures
2)
3)

4 Sur demande

Désignation
Exemple : UMA 200D 45/ 21

Explication concernant la désignation

Abréviation Signification
UMA Gamme
200 Taille

150 |150 mm /6"
200 |200 mm /8"
250 |250 mm/ 10"
300 |[300 mm/ 12"

D Code de génération
45 Puissance assignée max. a 50 Hz
2 Nombre de pdles
2 [2poles
1 Bobinage
1 J1 (PVQ)

2 J2 (VPE/XLPE) "

Conception
Construction
= Moteur asynchrone triphasé

= Construction a rotor en court-circuit pour installation
immergée

= Rempli ou non rempli

= Membrane en caoutchouc pour I'équilibrage de la
pression

= Garniture mécanique
Modes d’installation
* Installation horizontale?
* Installation verticale3)
= Installation oblique®
Paliers
= Butée axiale et palier radial lubrifiés par le liqguide moteur

= Butée axiale équipée de patins oscillants a auto-
alignement pour la reprise de la poussée axiale

Raccords

UMA 150E, 200D :
= Suivant NEMA

UMA 250D, 300D :
= Suivant KSB

Versions sur demande

= Version résistant a la compression

Moteurs UMA 300D avec réservoirs d'eau disponibles en accessoire
Les moteurs prévus pour l'installation verticale ne peuvent pas étre installés horizontalement.

UMA 5
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé
Matériaux
UMA 150E

Tableau synoptique des matériaux en contact avec le fluide pompé en fonction de la version de matériaux
Autres versions de matériaux sur demande

Repére Désignation Version de matériaux
Cc1 C2 c3

59-12 Membrane EPDM
81-59 Stator 1.4301 1.4571 1.4539
81-60 Boitier a membrane 1.4301 1.4571 -
100 Carcasse 1.4301 1.4571 1.4539
145 Manchette de raccordement 1.4308 1.4408 1.4539
271 Cloche anti-sable NBR
382.51 Corps de palier (inférieur) 1.4301 1.4571 1.4539
433 Garniture mécanique SiC/SiC
818 Rotor (pour moteurs < 18,5 kW) 1.4021 1.4462 1.4462

Rotor (pour moteurs = 18,5 kW) 1.4462
902 Vis sans téte A2 A4 1.4539
903.51 Bouchon fileté A2 A4 1.4539
- Vis, écrous A4 A4 1.4539
UMA 200D

Tableau synoptique des matériaux en contact avec le fluide pompé en fonction de la version de matériaux
Autres versions de matériaux sur demande

Repére Désignation Version de matériaux

G | 2 a3
59-12 Membrane EPDM
81-59 Stator avec bobinage 1.4301 1.4571 1.4539
145 Manchette de raccordement JL 1030 (EN-GJL-200) 1.4408 1.4539
160.51 Couvercle (membrane) 1.4401 1.4539
160.52 Couvercle (garniture mécanique) 1.4308 | 1.4571 1.4539
271 Cloche anti-sable NBR
354 Carter de butée JL 1030 (EN-GJL-200) | 1.4408 | 1.4539
433 Garniture mécanique SiC/SiC
818 Rotor (arbre ou bout d'arbre) 1.4462
- Vis, écrous A4 | 1.4539
UMA 250D

Tableau synoptique des matériaux en contact avec le fluide pompé en fonction de la version de matériaux
Autres versions de matériaux sur demande

Repére Désignation Version de matériaux
G | c a3

59-12 Membrane EPDM
81-59 Stator avec bobinage 1.4301 1.4571 1.4539
145 Manchette de raccordement JL 1030 (EN-GJL-200) 1.4408 1.4539
160.51 Couvercle (membrane) 1.4401 1.4539
160.52 Couvercle (garniture mécanique) 1.4308 | 1.4571 1.4539
271 Cloche anti-sable NBR
354 Carter de butée JL 1030 (EN-GJL-200) | 1.4408 | 1.4539
433 Garniture mécanique SiC/ SiC
818 Rotor (arbre ou bout d’arbre) 1.4462

Vis, écrous Ad | 1.4539
6 UMA
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Technique d’entrainement
Moteur immergé

UMA 300D

Tableau synoptique des matériaux en contact avec le fluide pompé en fonction de la version de matériaux

Autres versions de matériaux sur demande

Repére Désignation Version de matériaux
G | a

59-12 Membrane EPDM 60

81-57 Stator sans bobinage 1.4301 1.4462
81-74 Vis de serrage CCA83K-GC 1.4462
145 Manchette de raccordement JL 1040 (EN-GJL-250) 1.4517
160.51 Couvercle (membrane) 1.4401 1.4462
270 Déflecteur NBR 70

354 Carter de butée JL 1040 (EN-GJL-250) | 1.4517
433 Garniture mécanique SIC - carbone

818 Rotor (arbre ou bout d’arbre) 1.4462-CA5+N

828 Bague caoutchouc EPDM 50

829 Bague de serrage de cable 1.4401/1.4571 1.4462
- Ecrous 1.4571 1.4462
Peinture / Conditionnement Avantages

= UMA 200D, UMA 250D :

— Qualité : revétement par pulvérisation a base de
résine époxy, adapté au contact avec |'eau potable

- Epaisseur : 250 & 350 pm
— Couleur : bleu (RAL 5003)
= UMA 300D :

— Qualité : peinture bicomposant a épaisseur de film sec
importante, adaptée au contact avec |'eau potable

— Application : couche de fond et couche de finition
- Epaisseur : 100 & 150 pm
— Couleur : bleu ultramarine (RAL 5002)

Mode de démarrage

= Démarrage direct (avec ou sans transformateur de
démarrage ou démarreur électronique progressif)

= Démarrage étoile-triangle

= Fonctionnement avec variateur de fréquence
(impérativement avec filtre de sortie, respecter les
indications de la notice de service du variateur de
fréquence) ; moteurs UMA 300D pour Uy > 500 V sur
demande

Cable d'alimentation
= Versions avec un ou deux cables
= Cable plat ou rond
= Versions a 1, 3 ou 4 conducteurs
= Utilisation comme cable sortie moteur et cable de rallonge

= Longueurs fixes du cable sortie moteur (longueurs
supérieures en option)

= Certifié pour I'utilisation dans I'eau potable
Sur demande

= Cable blindé

= Types de cable spéciaux

= Longueurs de cable spéciales

= CoUts d'exploitation réduits grace au rendement élevé

= Reprise sUre de la poussée axiale négative par une contre-
butée

= Profondeurs d'immersion maximales possibles grace a un
systeme fiable d'équilibrage de la pression

= Longévité assurée par garniture mécanique résistant a
I'usure avec bague anti-sable

Certifications
Tableau synoptique
Label

\zation
R 0@&\ Tor. 5

Valable pour :
Tous pays

Remarque

Systéme de management
qualité certifié ISO 9001

¥
o

\ernat
R on,
Yopezipy®

France Attestation de conformité

sanitaire

UMA 7
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

Informations sur la sélection

Paramétres

Les paramétres suivants sont déterminants pour la sélection du
moteur :

= Puissance maximale absorbée P, [kW] de la pompe
Température du fluide pompé T [°C]

= Vitesse d'écoulement sur le moteur v [m/s]
Tension d'alimentation U [V]
Fréquence de service f [Hz]

= Mode de démarrage

Profondeur d’immersion

Profondeur d'immersion minimale :
voir caractéristiques pompe (NPSH requis)

Profondeur d'immersion maximale :
=250 m
Profondeurs d'immersion supérieures sur demande

Puissance assignée
La puissance assignée max. dépend des parametres suivants :
Tension assignée et fréquence assignée
— 50 Hz, 60 Hz

— Variations admissibles de la tension / fréquence
suivant EN 60034-1 U, =5 % /f, +2 %

= Température du fluide pompé
— 50 °C max., températures supérieures sur demande
= Circulation autour du moteur
- 0mf/s, 0,2 m/s, 0,5 m/s
— Utiliser une enveloppe de refroidissement en option.
* Mode de démarrage
= Isolation du bobinage
- PVC ou VPE/XLPE

8 UMA
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

Tableau synoptique du programme / Tableaux de sélection

Tableau synoptique du programme

Tableau synoptique du programme

Caractéristique |UMA 150E UMA 200D UMA 250D UMA 300D
Caractéristiques générales du moteur
Couplage dans Couplage A, Y ou ouvert
moteur
Fréquence de <15/ heure <10/ heure UMA 300D =< 300/22 :
démarrages 10/ heure
UMA 300D > 300/22 :
5/ heure
Temps d'arrét > 1 minute > 1,5 minute > 2 minutes UMA 300D < 300/22 :
= 3 minutes
UMA 300D > 300/22 :
= 6 minutes
Indice de protection |IP 68
Mise a la terre Intérieure <50 mm?: intérieure
<70 mm? : extérieure

Mode d'installation

Vertical Toutes les tailles

Horizontal < UMA 150E 30/21 |s UMA 200D 75/21 |s UMA 250D =< 160/21 |s UMA 300D =< 300/22
Tensions a 50 Hz :

Direct : 220/230V 5 ;380V; 380V;415V;500V; 690V ;865V; 1000V

415V ;500V;690V;
865V 9 ; 1000V 7

YA: 220/230V ;380 V; 380V ; 415V ; 500V
500V ©
Tensions a 60 Hz :
Direct : 220/230V 5 ; 440V, 440V ; 480V ; 1000V 440V ; 480V ; 1000V
480V ; 1000V 7
YA: 220/230V S ; 440V ; 440V ; 480 V 440V ; 480 V
480 V

Tensions spéciales sur demande

Tableau synoptique des cébles sortie moteur®

Tableau synoptique des cables sortie moteur appropriés en fonction de la taille de moteur

Version Longueur de  |Section de cable Section de conducteur [mm?]
cable?

Standard |Variante |[m] 25|40 60| 10| 16 | 25 [ 35 [ 50 | 70 | 95

UMA 150E
v - 4 (XXX X X X - - - - - - -
v - 4 (e0e® + (000 ® X X X - - - - - - -
- v 4 @ X X X - - - - - - -
R v 4 - B R R R R R

w.m T

UMA 200D
v - 6 (eo0o® - - X X X - - - B B
v - 6 (000 L (0000®) - - X X X - - - - -
- v 6 @ - - X X X X - - - -
_ v 6 B B _ _ _ B B

@+@ X X X

UMA 250D
v [ - s |eee 0000 | - [ - [ x [ x [ x| x ] -] -]-17]-

5) Seulement UMA 150E < 26/21

6) Seulement UMA 150E = 13/21

7) Seulement UMA 150E 26/22 et 37/22

8) Seulement pour installation immergée

9) Longueurs spéciales sur demande

UMA 9
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé
Version Longueur de [Section de cable Section de conducteur [mm?]
cable?
Standard |Variante |[[m] 25|40 | 60 | 10 16 25 35 50 70 95
v - 6 - - - - - - X X - -
(e ® + @
- v 6 (eo0 @ - - X X X X - - R R
- v 6 @ - - X X X X X X - -
- v 6 - - X X X X X - - -
8.8
- v 6 @oe +@e®+(® - - X X X X X X X -
— [ 7 s eeee®.® | - | - | - | - | - | - x| - -]-
UMA 300D
v - 12 - - - - X X X X - -
(e ® + @
v - 12 (000 +00®+(® - - - - X X | x| x| X -
T eeee®.® | - | - | - | - - - - -1- ]«
- v 12 - - - - ) X X X X -
3,83
- o OO, R - -l x| x| x| x| -
Tableau synoptique remplissage du moteur
Informations sur le remplissage du moteur
UMA A la livraison Autocollant  |Remplissage du moteur
Rempli Non rempli
150E X - - Mélange eau potable-antigel (propyléne glycol)
200D X - -
250D X - -
300D X - Vert
- X Rouge Eau potable ou
mélange eau potable-antigel (propylene glycol)
9) Longueurs spéciales sur demande
10 UMA
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

50 Hz ; tableau synoptique : puissance assignée max.,
tension assighée et mode de démarrage

Moteurs avec isolation du bobinage PVC

3~, n = 2900 t/min, direct + YA
Températures du fluide
T=25°C=>v=02m/s
T=30°C=>v=05m/s

Tableau de sélection ; moteurs avec isolation du bobinage PVC; 50 Hz

UMA Tension d'alimentation P
220V 380V 380V 400V 500 V 690 V 895V 1000 V
230V 400 V 415V
415V

Direct YA Direct YA YA Direct YA Direct Direct Direct
[kw]| [hp] [ [kw] | [hpl | (kW] | [hp] [ kw1 | [hpl | (kW] | [hp] [[kWI | [hp] | (kW] [hp] | kW] | Thpl | (kW] [hp] |[kWI| [hp]

UMA 150E
5/21 551(73|55|73|55|73|50(|67/|55|73]|55]|73 - - 55173 - - - -
7121 7,51(100|65|87|75|100| 65|87 |75(100(| 7,5 (100 - - 7,5 (10,0 - - - -
9/21 93 112,4| 80 |10,7| 93 12,4 8,0 (10,7] 9,3 |124]| 9,3 |124]| - - 93 (124]| - - - -
13/21 13,0(17,4(12,5|16,7|13,0|17,4|12,5|16,7|13,0({17,4(13,0(17,4|13,0|17,4|13,0(17,4|13,0(17,4| - -
15/21 15,0|20,1|14,5|19,4|15,0|20,1|14,5|19,4|15,0|20,1|15,020,1|15,0/20,1|150]20,1|15,0]20,1 - -
18/21 18,5(24,7|18,5|24,7|18,5|24,7|18,5|24,7 | 18,5|24,7 | 18,5|24,7 |18,5|24,7|18,5|24,7 | 18,5 | 24,7 - -
22/21 22,0129,4(22,0(29,4|22,0|29,4|22,0|29,4(22,0({29,4{22,0(29,4(22,0(29,4|22,0(294|22,0|294| - -
26/21 26,0 (34,8(26,0|34,8|26,0|34,8|26,0(34,8|26,0(34,8|26,0|34,8|26,0|34,8|26,0(348|26,0(348| - -
30/21 - - - - 130,0|40,2|30,0/|40,2|30,0|40,2|30,0|40,2|30,0|40,2|30,0(40,2|30,0(40,2| - -

UMA 200D
37/21 - - - - 37 50 | 37 50 | 37 50 | 37 50 | 37 50 | 37 50 | 37 50 | 32 | 43
45/21 - - - - 45 60 | 45 | 60 | 45 | 60 | 45 60 | 45 60 | 45 | 60 | 45 | 60 | 40 54
55/21 - - - - 55 74 | 55 | 74 | 55 | 74 55 74 55 74 | 55 | 74 | 55 | 74 53 71
65/21 - - - - 65 | 87 65 | 87 65 | 87 65 | 87 65 | 87 65 | 87 65 | 87 65 | 87
75/21 - - - - 75 | 101 | 75 | 101 | 75 [ 101 | 75 | 101 | 75 | 101 | 75 | 101 | 75 [ 101 | 75 | 101
90/21 - - - - 90 [ 121 90 [ 121 | 90 (121 | 90 | 121 | 90 [ 121 | 90 | 121 | 90 | 121 | 90 | 121

UMA 250D
85/21 - - - - 85 (114 | 85 [ 114 | 85 | 114 | 85 | 114 | 85 | 114 | 85 | 114 | 85 | 114 | 85 | 114
110/21 - - - - 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147
132/21 - - - - 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177
160/21 - - - - 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214
190/21 - - - - 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255

Moteurs avec isolation du bobinage VPE/XLPE

3~, n=2900 t/min, direct + YA
Températures du fluide
T=45°C=>v=0,2m/s
T=50°C=v=0,5m/s

Tableau de sélection ; moteurs avec isolation du bobinage VPE/XLPE ; 50 Hz

UMA Tension d'alimentation P
220V 380V 380V 400 V 500 V 690 V 895 V 1000 V
230V 400 V 415V
415V
Direct YA Direct YA YA Direct YA Direct Direct Direct
[kw1| [hp] | (kW1 | [hp] |[kw]| [hp] | [kw]| [hp] [(kwi] [hp] [[kw]] [hp] | (kW] | [hp] | (kW] | [hp] | (kW] | [hp] | (kW] | [hp]
UMA 150E
5/22 55173|55|73|55]|73 - - - - - - - - - - - - - -
9/22 85 (114|185 (11,4 85 |11,4]| - - - - 75 (10,0 - - - - - - B -
15/22 15,0(20,1|15,0|20,1|15,0]| 20,1 - - - - 13,5| 18,1 - - - - - - - -
26/22 - - - - 126,0(34,8(26,0|34,8(26,0(34,8|24,0|32,2|24,0(32,2(26,0(34,8(24,0(32,2|24,0]|32,2
37/22 - - - - 137,0(49,5(37,0(49,5(37,0(49,5|37,0|49,5|37,0(49,5(37,0(49,5(37,0(49,5|37,0|49,5
UMA 200D
37/22 - - - - 32 43 32 43 32 | 43 32 43 32 43 32 43 32 | 43 32 43
45/22 - - - - 40 53 40 53 40 53 | 40 53 40 53 40 53 40 53 | 40 53
55/22 - - - - 53 71 53 71 53 71 53 71 53 71 53 71 53 71 53 71

UMA 11
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé
UMA Tension d'alimentation P
220V 380V 380V 400V 500 V 690 V 895V 1000 V
230V 400 V 415V
415V
Direct YA Direct YA YA Direct YA Direct Direct Direct
[kw]| [hp] |[kwW]| [hp] |[kW]| [hp] | [kW]| [hp] (kW] | [hp] [[kW]| [hp] ([kW]| [hp] [[kW]| [hp] [[kW]| [hp] |[kW]| [hp]
65/22 - - - - 65 87 65 87 65 87 65 87 65 87 65 87 65 87 65 87
75/22 - - - - 68 91 68 91 68 91 68 | 91 68 91 68 91 68 | 91 68 | 91
90/22 - - - - 90 [ 121 90 [ 121 | 90 (121 | 90 | 121 | 90 [ 121 | 90 | 121 | 90 | 121 | 90 | 121
UMA 250D
85/22 - - - - 8 | 114 | 8 [ 114 | 8 [ 114 | 8 | 114 | 85 | 114 | 8 [ 114 | 85 [ 114 | 8 | 114
110/22 - - - - 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147 | 110 | 147
132/22 - - - - 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177
160/22 - - - - 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214 | 160 | 214
190/22 - - - - 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255 | 190 | 255
UMA 300D
250/22 - - - - 250 | 335 | 240 | 322 | 240 | 322 | 250 | 335 | 240 | 322 | 250 | 335 | 250 | 335 | 250 | 335
300/22 - - - - 300 | 402 | 300 | 402 | 300 | 402 | 300 | 402 | 300 | 402 | 300 | 402 | 300 | 402 | 300 | 402
400/22 - - - - 400 | 536 | 380 | 509 | 380 | 509 | 400 | 536 | 380 | 509 | 400 | 536 | 400 | 536 | 400 | 536
12 UMA
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

60 Hz ; tableau synoptique : puissance assignée max.,
tension assighée et mode de démarrage

Moteurs avec isolation du bobinage PVC

3~, n = 3500 t/min, direct + YA
Températures du fluide
T=25°C=>v=02m/s
T=30°C=>v=05m/s

Tableau de sélection ; moteurs avec isolation du bobinage PVC; 60 Hz

UMA Tension d'alimentation Py
220V 380V 440V 440V 460 V 480 V 1000 V
230V 460 V
480 V
Direct YA Direct YA Direct YA YA YA Direct

[kw] | [hpl | kw1 | [hp] | (kW] | [hp] | kW] | [hp] | (kWi | [hp] [ (kW] | [hel | kWi | [hp] | kW] | [hp] | (kW] | [hp]
UMA 150E
5/21 66 | 88 | 66 | 88 | 66 | 88 | 66 | 88 | 66 | 88 | 66 | 88 | 66 | 88 | 6,6 | 8,8 - -
7121 901|120 90 (120| 90 (120 7,5 |10,0| 90 (120| 75 |10,0| 7,5 | 10,0| 9,0 | 12,0 - -
9/21 11,2150 (11,2|150]| 11,2 {150 11,2|150|11,2|150| 95 |[12,7|10,0| 13,4 | 11,2 | 15,0 - -
13/21 15,6 | 20,9 | 15,6 | 20,9 | 15,6 | 20,9 | 15,6 | 20,9 | 15,6 | 20,9 | 15,0 | 20,1 | 15,6 | 20,9 | 15,6 | 20,9 - -
15/21 18,0 | 24,1 (18,0 | 24,1 | 18,0 | 24,1 | 18,0 | 24,1 | 18,0 | 24,1 | 17,0 | 22,7 | 18,0 | 24,1 | 18,0 | 24,1 - -
18/21 22,21 29,7 |1 22,2 29,7 |22,2|29,7 |22229,7|222|29,7|222|29,7|222|29,7|222|29,7 - -
22/21 26,4 | 353|264 |353|264|353|264]353]|264)|353]|264]|353]|264]|353)|264]|35,3 - -
26/21 31,2418 (31,2|418|31,2 418 (31,2418 |31,2|41,8|26,0|418 (31,2418 31,2|41,8 - -
30/21 - - - - 36,0 | 48,2 | 36,0 | 48,2 | 36,0 | 48,2 | 36,0 | 48,2 | 36,0 | 48,2 | 36,0 | 48,2 - -
UMA 200D
37/21 - - - - 45 60 45 60 45 60 45 60 45 60 45 60 37 50
45/21 - - - - 55 74 55 74 55 74 55 74 55 74 55 74 45 60
55/21 - - - - 66 88 66 88 66 88 66 88 66 88 66 88 55 74
65/21 - - - - 77 103 77 103 | 77 103 77 103 | 77 103 77 103 65 87
75/21 - - - - 90 | 121 90 | 121 90 | 121 90 | 121 90 121 90 | 121 75 | 101
90/21 - - - - 108 | 145 | 108 | 145 | 108 | 145 | 108 | 145 | 108 | 145 | 108 | 145 | 90 121
UMA 250D
85/21 - - - - 102 | 137 | 100 | 134 | 102 | 137 | 100 | 134 | 100 | 134 | 100 | 134 | 100 | 134
110/21 - - - - 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177
132/21 - - - - 158 | 212 | 158 | 212 | 158 | 212 | 158 | 212 | 158 | 212 | 158 | 212 | 156 | 209
160/21 - - - - 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257
190/21 - - - - 228 | 306 | 220 | 295 | 228 | 306 | 228 | 306 | 228 | 306 | 228 | 306 | 220 | 295

Moteurs avec isolation du bobinage VPE/XLPE

3~, n =3500 t/min, direct + YA
Températures du fluide
T=45°C=>v=0,2m/s
T=50°C=v=0,5m/s

Tableau de sélection ; moteurs avec isolation du bobinage VPE/XLPE ; 60 Hz

UMA Tension d'alimentation P
220V 380V 440 V 440V 460 V 480 V 1000 V
230V 460 V
480V
Direct YA Direct YA Direct YA YA YA Direct
(kw1 | [hp] | (kw1 | [hp] | (kw1 | [hp] | kw1 | [hp] | (kwi | [hp] | [kw] | [hpl | kw1 | [hp] | kwi | [hp] | (kw] | [hp]
UMA 150E
5/22 6,6 | 88 | 6,6 | 88 | 6,6 | 838 - - 6,6 | 88 - - - - - - - -
9/22 10,0 | 13,41 10,0 | 13,4| 10,0 | 13,4 - - 10,0 | 13,4 - - - - - - - -
15/22 18,0 | 20,1 | 18,0 | 19,4 | 18,0 | 20,1 - - 18,0 | 20,1 - - - - - - - -
26/22 31,2 | 34,8 - - 31,2348 (31,2|34,8|31,2|348 (31,2348 |31,2| 34,8 31,2 | 34,8 - -
37/22 - - - - 37,0 (49,5(37,0(49,5|44,0| 589 |44,0(589 (44,0589 |44,0|58,9|44,0| 58,9
UMA 200D
37/22 - - - - 37 50 37 50 37 50 37 50 37 50 37 50 37 50
45/22 - - - - 45 60 45 60 45 60 45 60 45 60 45 60 45 60
55/22 - - - - 55 74 55 74 55 74 55 74 55 74 55 74 55 74

UMA 13
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé
UMA Tension d'alimentation Py
220V 380V 440V 440V 460 V 480 V 1000 V
230V 460 V
480 V
Direct YA Direct YA Direct YA YA YA Direct

[kw] | [hp] | [kwW] | [hp] | [kW] | [hp] | [kW] | [hp] | [kW] | [hp] |[kW] | [hp] | [kWI | [hp] | [kWI | [hp] | [kW] | [hp]
65/22 - - - - 65 87 65 87 65 87 65 87 65 87 65 87 65 87
75/22 - - - - 75 101 75 101 75 101 75 101 75 101 75 101 75 101
90/22 - - - - 90 | 121 90 | 121 90 | 121 90 | 121 90 | 121 90 | 121 90 | 121
UMA 250D
85/22 - - - - 100 | 134 | 100 | 134 | 100 | 134 | 100 | 134 | 100 | 134 | 100 | 134 | 100 | 134
110/22 - - - - 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177 | 132 | 177
132/22 - - - - 156 | 209 | 156 | 209 | 156 | 209 | 156 | 209 | 156 | 209 | 156 | 209 | 156 | 209
160/22 - - - - 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257 | 192 | 257
190/22 - - - - 220 | 295 | 220 | 295 | 220 | 295 | 220 | 295 | 220 | 295 | 220 | 295 | 220 | 295
UMA 300D
250/22 - - - - 300 | 402 - - 300 | 402 | 290 | 389 | 290 | 389 | 290 | 389 | 300 | 402
300/22 - - - - 360 | 482 - - 360 | 482 | 330 | 442 | 360 | 482 | 360 | 482 | 360 | 482
400/22 - - - - 420 | 536 - - 420 | 563 | 400 | 536 | 400 | 536 | 400 | 536 | 420 | 563
14 UMA
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

Caractéristiques techniques

UMA 150E

UMA 150E - 50 Hz
UMA 150E ; 400 V /50 Hz ; 6 pouces, 3 ~, n = 2900 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s

Py Uiz Ny Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie Ia/ly
moteur
Tos | Toz s 3, s Yy =, A Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
2wl [ hel | Q| Q| [ | (%] | (%] | [%] (Al | (mmal | (mmy (100 %) (70 %)| (58 %)
= L
i min]

5/21 5,5 7,3 41 37 2895 | 76,0 | 76,0 | 71,0 | 0,76 | 0,67 | 0,55 | 13,8 4x2,5 3/4 x 2,5 4,7 2,3 1.5
7121 7,5 10,0 36 31 2875 | 77,0 | 77,5 | 750 | 0,78 | 0,70 | 0,57 | 18,1 4x2,5 3/4 x 2,5 4,4 2,2 1.4
9/21 9,3 12,4 35 29 2870 | 78,0 | 79,0 | 770 | 0,79 | 0,72 | 0,58 | 21,7 4x2,5 3/4 x 2,5 4,5 2,2 1.5
13/21] 13,0 | 17,4 35 28 2880 | 80,0 | 80,5 | 79,0 | 0,78 | 0,70 | 0,56 | 30,1 4x2,5 3/4 x 2,5 4,9 2,4 1.6
15/21 | 15,0 | 20,1 35 29 2875 | 81,0 | 82,0 | 81,0 | 0,80 | 0,73 | 0,59 | 334 4x4,0 3/4x2,5 4,9 2,4 1.6
18/21 | 18,5 | 24,7 32 25 2875 | 81,5 | 82,5 | 80,5 | 0,78 | 0,70 | 0,57 | 42,1 4x4,0 3/4x2,5 4,9 2,4 1.6
22/21| 22,0 | 29,4 35 28 2880 | 83,0 | 835 | 82,0 | 0,78 | 0,70 | 0,57 | 49,2 4x4,0 3/4x2,5 5,3 2,6 1.7

26/21| 26,0 | 34,8 37 31 2885 | 84,5 | 8,0 | 830 | 0,78 | 0,71 | 0,58 | 56,9 4 x6,0 3/4 x 4,0 5,4 2,7 1.8
30/21| 30,0 | 40,2 36 30 2890 | 84,0 | 84,5 | 825 | 0,77 | 0,69 | 0,56 | 66,8 4x6,0 3/4x4,0 5,6 2,8 1.8
37/22 | 37,0 | 49,5 45 38 2875 | 83,5 | 84,0 | 83,0 | 0,79 | 0,71 | 0,58 | 81,6 |3/4x4,01| 3/4x4,0 5,2 2,6 1,7

UMA 150E - 60 Hz
UMA 150E ; 380 V/ 60 Hz ; 6 pouces, 3~, n = 3500 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s

Py Tomex Ny Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie AN
moteur
Tos Toz a LA A “h e I Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
100 %) ((70 %) | (58 ¢
= [ Wwl | thel | A | Q| [ | 1%] | %] | (%] Al | [mma mma | (100 %) | (70 %) (58 %)
i min]

5/21 6,6 8,8 38 33 3480 | 76,0 | 750 [ 70,5 | 0,79 | 0,72 | 0,61 | 16,8 4x2,5 3/4x2,5 4,7 2,3 1.5
7121 9,0 12,0 33 27 3465 | 77,0 | 77,0 | 740 | 0,79 | 0,72 | 0,60 | 22,4 4x2,5 3/4x2,5 4,5 2,2 1,5
9/21 11,2 | 15,0 31 24 3465 | 78,5 | 785 | 76,0 | 0,80 | 0,73 | 0,61 | 27,2 4x2,5 3/4x2,5 4,5 2,2 1.5

13/21| 15,0 | 20,1 35 28 3480 | 81,5 | 81,0 | 785 | 0,77 | 0,69 | 0,56 | 36,4 4x2,5 3/4x2,5 5,3 2,6 1.7
15/21| 18,0 | 24,1 32 24 3465 | 82,0 | 82,0 | 805 | 0,81 | 0,74 | 0,63 | 41,5 4x4,0 3/4x2,5 4,8 2,4 1,6
18/21| 20,5 | 27,5 35 28 3490 | 84,0 | 83,0 | 80,0 | 0,74 | 0,65 | 0,52 | 50,6 4x4,0 3/4 x 2,5 5,7 2,8 1.9
22/21| 26,4 | 35,3 33 26 3480 | 84,5 | 84,0 | 82,0 | 0,77 | 0,69 | 0,56 | 62,1 4x6,0 3/4 x 2,5 5,5 2,7 1.8
26/21| 31,2 | 41,8 33 25 3475 | 84,5 | 84,5 | 83,0 | 080 | 0,73 | 0,61 | 70,3 |3/4x4,01 | 3/4x4,0 5,3 2,6 1.7
30/21 | 36,0 | 48,2 33 26 3480 | 85,0 | 850 | 830 | 0,79 | 0,72 | 0,59 | 81,8 |3/4x4,01 | 3/4x4,0 5,6 2,8 1.8

37/22 | 37,0 |49,5 47 41 3495 | 84,5 | 84,0 | 81,0 | 0,75 | 0,66 | 0,53 | 89,4 |3/4x4,01 | 3/4x4,0 6,2 3,0 2,0

UMA 150E ; 460 V /60 Hz ; 6 pouces, 3~, n = 3500 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s

Py Trnex ny Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie AN
moteur
Tos | Toz s 9 &7 e/ I 4, Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
2w [ hel | 1 | Q| | (%] | %] | [%] (Al | [mmal | [mmg (100 %) (70 %) (58 %)
= s
i min]

5/21 6,6 8,8 38 32 3480 | 75,5 | 750 [ 70,0 | 0,79 | 0,71 | 0,60 | 14,0 4x2,5 3/4 x 2,5 4,8 2,3 1.5
7121 9,0 12,0 33 27 3460 | 77,0 | 77,0 | 745 | 0,80 | 0,74 | 0,62 | 183 4x2,5 3/4x2,5 4,4 2,2 1.4
9/21 11,2 | 15,0 32 24 3455 | 785 | 785 | 770 | 0,81 | 0,75 | 0,63 | 22,2 4x2,5 3/4x2,5 4,4 2,1 1.4
13/21| 15,6 | 20,9 33 26 3465 | 81,5 | 82,0 [ 795 | 0,80 | 0,73 | 0,61 | 30,2 4x2,5 3/4x2,5 4,8 2,4 1.6
15/21 | 18,0 | 241 33 26 3460 | 82,0 | 825 | 81,0 | 0,81 | 0,75 | 0,64 | 33,9 4x4,0 3/4x2,5 4,8 2,3 1.6
18/21 | 22,2 | 29,7 30 21 3465 | 82,5 | 83,0 | 81,5 | 0,80 | 0,74 | 0,61 | 421 4x4,0 3/4x2,5 4,9 2,4 1,6

22/21| 26,4 | 35,3 33 25 3470 | 84,5 | 845 | 83,0 | 0,80 | 0,73 | 0,61 | 493 4x4,0 3/4 x 2,5 5,2 2,5 1.7
26/21| 31,2 | 41,8 34 27 3470 | 85,0 | 855 | 84,0 | 0,80 | 0,74 | 0,62 | 57,3 4x6,0 3/4 x 4,0 53 2,6 1.7
30/21| 36,0 | 48,2 34 27 3475 | 855 | 855 [ 835 | 0,79 | 0,73 | 0,61 | 66,7 4x6,0 3/4 x 4,0 5,5 2,7 1.8
37/22 | 44,0 | 58,9 43 35 3465 | 84,5 | 850 | 84,0 | 0,81 | 0,74 | 0,62 | 81,1 |3/4x4,01 | 3/4x4,0 5,2 2,5 1.7
UMA 15
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

UMA 200D

UMA 200D - 50 Hz
UMA 200D ; 400 V /50 Hz ; 8 pouces, 3~, n = 2900 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s

Py Vi Ny Nmoteur cos ¢ Iy Type de cable sortie In/ 1y
moteur
Tos | Toz i I 2/ Y I 9 Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
100 70 %)| (58 ¢
=| (W1 | thel | [l (€1 [ | (%] | [%] | (%] Al | mma [mm? | (100 %) | (70 %) (58 %)
i min]

37/21 37 50 33 27 [ 2905 | 850 | 855 | 84,0 | 0,84 | 0,79 | 0,68 | 74,8 4x10 3/4 x 6,0 5,8 2,9 1.9
45/21 45 60 32 25 | 2905 | 86,0 | 86,0 | 850 | 0,84 | 0,79 | 0,68 | 90,1 4x10 3/4x 6,0 6,1 3,0 2,0
55/21 55 74 32 25 | 2910 | 87,0 | 87,0 | 860 | 0,84 | 0,79 | 0,68 | 110 4x16 3/4 x 6,0 6,4 3,1 2,1
65/21 65 87 33 26 | 2915 | 87,5 | 87,5 | 865 | 0,84 | 0,78 | 0,67 | 129 | 3/4x 101l 3/4x10 6,9 3.4 2,2
75/21 75 101 29 21 [ 2910 | 87,5 | 87,5 | 8,0 | 0,82 | 0,76 | 0,64 | 151 | 3/4x 101l 3/4x10 6,9 3.4 2,2
90/21 90 121 30 22 | 2915 | 88,0 | 880 | 865 | 0,82 | 0,76 | 0,64 | 180 | 3/4x16ll 3/4x 16 7.2 3,5 2,3

UMA 200D - 60 Hz
UMA 200D ; 380 V/ 60 Hz ; 8 pouces, 3~, n = 3500 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s

Py Tonax Ny Nimoteur cos ¢ Iy Type de cable sortie AN
moteur
Tos | Toz “h 9 2 Y I D Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
o o 100 % 70 |(58 %
2| kwl | [hpl | [l [[°cl| [ | [%] | [%] | (%] Al | mma mmz | (100 %) (% ) (58 %)
o min]
37/21 45 60 30 22 | 3485 | 855 | 850 | 825 | 0,85 | 0,81 | 0,72 | 94,0 4x16 3/4 x 6,0 6,0 3,0 2,0
45/21 55 74 28 20 | 3490 | 86,5 | 86,0 | 835 | 0,85 | 0,81 0,71 114 4x16 3/4 x 10 6,3 3,1 2,1
55/21 66 88 27 - 3495 | 87,0 | 86,5 | 84,0 | 0,84 | 0,80 | 0,70 137 | 3/4x101 3/4x 10 6,7 3,3 2,2
65/21 77 103 28 - 3500 | 87,5 | 87,0 | 84,5 | 0,85 | 0,80 | 0,70 158 | 3/4x 101 3/4x 10 7,1 3.5 2,3
75/21 90 121 26 - 3500 | 88,0 | 87,5 | 850 | 0,81 | 0,75 | 0,63 191 | 3/4x 161 3/4x 16 7.7 3,8 2,5
90/21 108 147 27 17 | 3500 | 88,5 | 88,0 | 8,0 | 0,83 | 0,77 | 0,66 | 223 | 3/4x 161l 3/4 x 16 11 7.7 3,8 2,5

UMA 200D ; 460 V /60 Hz ; 8 pouces, 3~, n = 3500 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s

Py Tinex Ny Nmoteur cos @ In Type de cable sortie INAM
moteur
Tos | To2 A T I Yh Ih I Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
100 % 70 |(58 %
2wl [ el | ra [a| | %] | %] | (%] Al | [mma | 190%)| ) (58 %)
i min]
37/21 45 60 27 - 3475 | 84,5 | 84,5 | 82,5 | 0,87 | 0,84 | 0,76 | 77,0 4x10 3/4 x 6,0 5,4 2,7 1,8
45/21 55 74 26 - 3480 | 855 | 855 | 83,5 | 0,87 | 0,84 | 0,76 | 93,0 4x10 3/4 x 6,0 5,6 2,8 1,8
55/21 66 88 27 - 3485 | 86,5 | 86,5 | 84,5 | 0,87 | 0,84 | 0,76 110 4x16 3/4 x 6,0 6,0 2,9 1,9
65/21 77 103 28 - 3490 | 87,5 | 87,5 | 85,0 | 0,87 | 0,83 | 0,75 128 | 3/4x6,01l 3/4 x 10 6,5 3,2 2,1
75/21 90 121 24 - 3485 | 87,5 | 87,5 | 85,5 | 0,86 | 0,82 | 0,72 151 3/4x 1011 3/4 x 10 6,6 3,2 2,1
90/21 108 147 25 15 | 3490 | 88,0 | 83,0 | 86,0 | 0,86 | 0,81 | 0,71 179 | 3/4x 161l 3/4x16 11 6,9 3.4 2,2
16 UMA
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Technique d’entrainement
Moteur immergé

ksB V.

UMA 250D

UMA 250D - 50 Hz

UMA 250D ; 400 V /50 Hz ; 10 pouces, 3~, n = 2900 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s

Py Tonax Ny Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie moteur AN
Tos | Toz AR Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
100 %) ((70 %) | (58 %
2wl | thpl | °al [ a1 | [0 | %] | [%] | [%] Al | mma [mma | (100 %) | (70 %)) (58 %)
o min]
85/21 85 114 29 20 | 2905 | 87,5 | 87,5|86,5|086 | 082073 ]| 164 3/4x 101l 3/4x 16 5,8 2,8 1,9
110/21 110 | 147 27 17 | 2915 | 88,5 | 88,5 | 87,5| 0,83 | 0,78 | 0,67 | 216 3/4x 16 1l 3/4 x 25 6,4 3,2 2,1
132/21 132 | 177 26 16 | 2910 | 89,0 [ 89,5 | 88,5 | 0,86 | 0,82 | 0,73 | 249 3/4 x 2511 3/4 x 25 6,1 3,0 2,0
160/21 160 | 214 23 - 2905 | 89,0 | 89,5 (89,0 | 0,86 | 0,82 | 0,73 | 301 3/4 x 2511 3/4 x 35 6,0 2,9 1,9
190/21 190 | 255 23 - 2915 | 89,5 | 90,0 | 89,0 | 0,84 | 0,79 | 0,68 | 365 3/4 x 3511 3/4 x 35 6,8 3,3 2,2
UMA 250D - 60 Hz
UMA 250D ; 380 V /60 Hz ; 10 pouces, 3~, n = 3500 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s
Py Tonax Ny Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie moteur AN
Tos | Toz | % || % || % | % | %4 Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
100 %) ((70 %) | (58 %
2] [ thel | ¢l | €| [v | (%1 | %] | [%] Al | [mm3 (mmg | (100 %)](70 %)} (58 %)
fu min]
85/21 102 | 137 27 - 3510 | 88,0 | 87,5 | 85,5 | 0,85 | 0,81 | 0,71 | 208 3/4 x 16 1 3/4 x 16 6,2 3,0 2,0
110/21 132 | 177 24 - 3500 | 88,5 | 88,5 | 87,0 | 0,86 | 0,83 | 0,75 | 263 3/4 x 25 11 3/4 x 25 5,8 2,8 1,9
132/21 | 158 | 212 24 - 3505 | 89,5 [ 89,5 (880|086 |083]0,74]| 312 3/4x 251l 3/4 x 35 6,1 3,0 2,0
160/21 | 192 | 257 20 - 3500 | 89,5 | 89,5 | 88,5 | 0,87 | 0,83 | 0,75 | 377 3/4x 351l 3/4 x 50 5,9 2,9 1,9
190/21 228 | 306 20 - 3500 | 89,5 | 90,0 | 89,0 | 0,87 | 0,84 | 0,76 | 445 3/4 x 50 1 3/4 x 50 5,9 2,9 1,9
UMA 250D ; 460 V /60 Hz ; 10 pouces, 3~, n = 3500 t/min, direct + YA, v=0,2 m/s; 0,5 m/s
Py Tonax Ny Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie moteur AN
Tos | Toz i 9h 2/ I I 9 Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
o 100 %) ((70 %) | (58 %
2 (ow] [ thel | I | 0l | [ | (%] | (%] | (%] (Al | fmm fmmey | (100%)|70.%)) (58 %)
o min]
85/21 102 | 137 25 - 3495 | 87,5 | 87,5 | 86,0 | 0,87 | 0,84 | 0,77 | 169 3/4x 1011 3/4x 16 5,4 2,6 1,7
110/21 132 | 177 24 - 3510 | 88,5 | 88,5 | 87,0 | 0,85 | 0,81 | 0,72 | 219 3/4x 161 3/4 x 25 6,1 3,0 2,0
132/21 158 | 212 23 - 3500 | 89,0 | 89,5 | 83,0 | 0,87 | 0,84 | 0,77 | 256 3/4 x 2511 3/4 x 25 5,7 2,8 1,9
160/21 192 | 257 20 - 3495 | 89,5 | 89,5890 | 087|084 | 0,77 | 310 3/4 x 2511 3/4 x 35 5,6 2,8 1.8
190/21 228 | 306 21 - 3510 | 90,0 | 90,0 | 89,0 | 0,86 | 0,82 | 0,73 | 371 3/4 x 3511 3/4 x 50 6,4 3,1 2,1
UMA 17
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ksB V.

Technique d’entrainement
Moteur immergé

UMA 300D

UMA 300D - 50 Hz
UMA 300D ; 400 V /50 Hz

Py Tonax ny Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie moteur AN
Tos | To2 Yy | s | Uy | Y | s | s Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
o - 100 %) |(70 %) | (58 %
2| kwi [hpl | 1°cl | °al | [ | 1%] | %] | [%] Al ] (mm] (100 %) |(70 %) | (58 %)
o min]
250/22 | 250 [ 335 | 46 | 34 | 2940 [88,5|87,5(85,0/0,88|0,85[0,78| 466 | 3/3x701+1x95 6x95+1x95 5,6 2,7 1,8
300/22 | 300 | 402 | 46 | 35 | 2945 [89,0|88,5|85,5[0,87|0,84(0,76| 558 | 6x951+1x95 6x95+1x95 5,9 2,9 1.9
400/22 | 400 | 536 | 38 22 | 2935 |89,5|89,0(875|0,87|0,85|0,77| 740 6x9511+1x95 6x95+1x95 5,2 2,6 1,7
UMA 300D - 60 Hz
UMA 300D ; 380 V/ 60 Hz
Py Tonax ™ Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie moteur AN
Tos | To2 Tl % | %% | 9% | 9% || 9 Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
100 %) |(70 %) | (58 %
2wl [[hpl | °al [ a1 [ v [ 1%] | 1%] | [%] Al — a—— (100 %) [(70 %)| (58 %)
= min]
250/22 | 300 | 408 | 42 27 | 3545 |88,5[87,5|84,5[0,87|0,84|0,76| 591 6x9511+1x95 6x9511+1x95 5,8 2,9 1,9
300/22 | 360 | 490 | 42 27 | 3545 | 89,5(88,0|85,0(0,86|0,83|0,75] 709 6x9511+1x95 6x951+1x95 6,0 2,9 1,9
400/22 | 420 | 571 | 40 23 | 3540 | 89,5(89,0|86,0(0,87(0,84|0,77| 818 6x9511+1x95 6x9511+1x95 5,6 2,8 1,8
UMA 300D ; 460 V/ 60 Hz
Py Tonax ny Nmoteur cos @ Iy Type de cable sortie moteur WA
Tos | Toz Yo | | Y | Y| Y | Y Direct Y, A Direct |Direct| Y, A
o o 100 %) |(70 %) | (58 %
2 [pew] [ vl | T [l | v | 1%] | [%] | [%] [A] [mm?] [mm?] LB otk ()
= min]
250/22 | 300 | 408 | 41 25 | 3540 | 88,5|87,5|84,5(/0,87|0,85|0,78| 487 [ 3/3x701l+1x95|3/3x701I+1x95 5,5 2,7 1,8
300/22 | 360 | 490 | 42 27 | 3545 | 89,5(88,0|85,0(0,87|0,83|0,75| 585 6x9511+1x95 6x95I11+1x95 6,0 3,0 2,0
400/22 | 420 | 571 | 41 25 | 3545 | 90,0 |89,0|86,0(0,86|0,82|0,73| 682 6x9511+1x95 6x9511+1x95 6,4 3,1 2,1
18 UMA
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé

Caractéristiques de couple
Couples de démarrage et de décrochage en fonction de la tension ; direct + YA, tolérance sur toutes les valeurs : + 20 % !

Taille Couple de démarrage M, Couple de décrochage My

50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz

400 V 380 V 460 V 400 V 380V 460 V

[Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
UMA 150E
5/21 21 19 19 42 41 41
7/21 28 26 25 53 54 52
9/21 34 32 30 66 66 64
13/21 55 54 48 103 110 100
15/21 62 55 54 116 113 112
18/21 81 85 70 148 170 143
22/21 104 101 89 190 202 181
26/21 127 109 108 232 220 221
30/21 156 135 132 280 271 267
37/22 174 163 150 312 318 299
UMA 200D
37/21 170 158 136 335 356 313
45/21 216 203 172 423 456 396
55/21 282 260 221 545 572 507
65/21 368 328 286 698 712 647
75/21 453 466 365 819 945 769
90/21 581 542 463 1041 1113 971
UMA 250D
85/21 355 349 292 751 815 699
110/21 548 418 453 1110 972 1038
132/21 598 538 496 1235 1235 1155
160/21 721 628 593 1468 1430 1374
190/21 1027 759 838 2004 1717 1862
UMA 300D
250/22 787 768 696 2119 2247 2087
300/22 1032 950 970 2735 2793 2793
400/22 1224 1066 1267 3190 3038 3474

UMA 19
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

Dimensions et raccords

UMA 150E

72.9:0.1

4x M12 50 5,841

ﬁg I
(o]
3
i Q
- &
Q ©
~
Q
6+0,35
UMA 150E, dimensions [mm]
UMA 150E ; dimensions, poids, moments d'inertie
Taille Diameétre,oeur Longueur,qteur Poidsoteur Poussée axiale Moment d'inertie
autorisée (sans accouplement a
douille)
Du L my,1? Fax J
[mm] [inch] [mm] [inch] [kal [Ibs] [kN] [Ibs] [kg x m?]
5/21 142 5,5906 679 26,7323 43 97 16 3500 0,0045
7121 142 5,5906 699 27,5197 45 102 16 3500 0,0048
9/21 142 5,5906 729 28,7008 48 108 16 3500 0,0056
13/21 142 5,5906 809 31,8504 56 126 16 3500 0,0073
15/21 142 5,5906 854 33,6220 61 138 16 3500 0,0083
18/21 142 5,5906 899 35,3937 65 147 16 3500 0,0093
22/21 142 5,5906 989 38,9370 74 167 16 3500 0,0113
26/21 142 5,5906 1094 | 43,0709 85 192 16 3500 0,0137
30/21 142 5,5906 1194 | 47,0079 95 215 28 6200 0,0159
37/22 142 5,5906 1274 | 50,1575 102 230 28 6200 0,0176

10) Y compris cable sortie moteur et remplissage d'eau

20 UMA
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

UMA 200D

101,5:0,1

4,5
2

'

,_
| NG

A
- P ®7l5+o,1
§ ‘ 67, |
0, [ Lot
52
§ o o S
Q T 8 Q
Y
\ |
UMA 200D ; dimensions [mm)]
UMA 200D ; dimensions, poids, moments d'inertie
Taille Diameétre,eur Longueur;,qteur Poids oteur Poussée axiale Moment d'inertie
autorisée (sans accouplement a
douille)
Du L my'" Fax J
[mm] [inch] [mm] [inch] [kgl [Ibs] [kN] [Ibs] [kg x m?]
37/21 189 7,447 1140 44,92 140 309 40 9000 0,0243
45/21 189 7,447 1230 48,46 156 343 40 9000 0,0294
55/21 189 7,447 1340 52,80 176 388 40 9000 0,0356
65/21 189 7,447 1470 57,92 199 437 40 9000 0,0430
75/21 189 7,447 1560 61,46 215 473 40 9000 0,0481
90/21 189 7,447 1740 68,56 247 545 40 9000 0,0583
1) Y compris cable sortie moteur et remplissage d'eau
UMA 21
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé
UMA 250D
20 101,501
- i
e
BN .
o
m
o
‘ Q
[T &F 2
(o]
§ o
L[] 8y ©
A
UMA 250D ; dimensions [mm)]
UMA 250D ; dimensions, poids, moments d'inertie
Taille Diameétre oeur Longueur gteur Poids oteur Poussée axiale Moment d'inertie
autorisée (sans accouplement a
douille)
Dy, Ly, my,12 Fax m x D?
[mm] [inch] [mm] [inch] [kal [Ibs] [kN] [Ibs] [kg x m?]
85/21 232 9,134 1419 55,87 280 617 60 13500 0,0607
110/21 232 9,134 1529 60,20 317 694 60 13500 0,0731
132/21 232 9,134 1659 65,32 361 794 60 13500 0,0877
160/21 232 9,134 1769 69,65 398 905 60 13500 0,1001
190/21 232 9,134 1919 75,55 449 989 60 13500 0,1170

12) Y compris cable sortie moteur et remplissage d'eau

22 UMA
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé

UMA 300D

I A
20x005 || 4,501
] = g s
107 s ©®©
N
Y
UMA 300D ; dimensions [mm)]
UMA 300D ; dimensions, poids, moments d'inertie
Taille Diameétre,eur Longueur;,qteur Poids oteur Poussée axiale Moment d'inertie
autorisée (sans accouplement a
douille)
DM LM mM13) FAX J
[mm] [inch] [mm] [inch] [kgl [Ibs] [kN] [Ibs] [kg x m?]
250/22 283 11,142 2073 81,61 574 1265 60 13500 0,2172
(90'%)
300/22 283 11,142 2253 88,70 652 1437 60 13500 0,2651
(90™)
400/22 283 11,142 2373 93,42 704 1552 60 13500 0,2971
(90'%)

13) Sans remplissage d'eau (32 I) et sans cable sortie moteur
14) En option

UMA 23
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé

Plans d’ensemble avec listes des piéces

UMA 150E

271 902

920.52
145

|
829 | | 903.51
A 411.51
828
900.53 741

829 | — 433 932.51 903.52**
100 ——4 550

382.52 Fixation mise a terre Orifice de remplissage,

50-3 — |

\x ** pour version C2 et C3
545

389 —— |
412.52
560
560
412.53 — 1
81-59 / 41251 &
A
: I
7
/\ Détail arbre moteur UMA 150E < 26 kW
w1 N
412.52 560 ! Y
814 §
50-3 545 545 — |

—

81-74
382.51 % % 474
411.52
9

| | b 384 —
4 | —— 384 — 69-6
904 @ m 387 4— 387 — |
_ 392 ——
553
Kd
900.51 ‘N 484 SN ©
59-12 ————
81-60 %}; 950
Plan d'ensemble, exemple UMA 150E > 30 kW Sonde de température Détail butée axiale UMA 150E
24 UMA
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé
Liste des pieces UMA 150E, versions de matériaux C1, C2, C3
Quantité /|Repere |Désignation Etendue de la fourniture Remarque
moteur
1 100 Carcasse - -
1 145 Manchette de - -
raccordement
1 271 Cloche anti-sable Kit 3 -
1 382.51 |Corps de palier - -
(inférieur)
1 382.52 |Corps de palier - -
(supérieur)
1 384 Plateau de butée Kit 1a pour UMA 150E 5/2. a 26/2. |-
Kit 1b pour UMA 150E 30/2. a
37/22
3oub |387 Patin de butée Kit 1a pour UMA 150E 5/2. a 26/2. |-
Kit 1b pour UMA 150E 30/2. a
37/22
1 389 Grain fixe de contre- Kit 1a pour UMA 150E 5/2. a 26/2. |-
butée Kit 1b pour UMA 150E 30/2. a
37/22
1 392 Support de patins de Kit 1a pour UMA 150E 5/2. a 26/2. |-
butée Kit 1b pour UMA 150E 30/2. a
37/22
1 411.51 |Joint d'étanchéité Kit 3 -
1 411.52 |Joint d'étanchéité Kit 7a (C1, C2), kit 7b (C3) -
1 412.51 |Joint torique Kit 3 -
2 412.52 |Joint torique Kit 1a et 1b -
Kit 3
4 412.53 |[Joint torique Kit 3 -
Kit 4a (C1, C2), 4b (C3)
4 412.54 |Joint torique Kit 3 -
Kit 4a (C1, C2), 4b (C3)
1 433 Garniture mécanique Kit 3 -
1 474 Bague de serrage Kit 7a (C1, C2), kit 7b (C3) -
1 484 Coupelle de ressort - -
2 50-3 Bague d'appui - -
2ou4d |545 Coussinet Kit 2a pour UMA 150E 5/2. a 26/2. |Le kit 2a/2b comprend 2 / 4 coussinets ainsi que
Kit 2b pour UMA 150E 30/2. a la piéce 529 (chemise d'arbre sous coussinet)
37/22
1 550 Rondelle Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
1 553 Butée de réglage - -
3 560 Goupille Kit 3 -
Kit 4a (C1, C2), 4b (C3)
1 59-12 |Membrane Kit 3 -
1 69-6 Sonde de température |Kit 7a (C1, C2), kit 7b (C3) -
1 741 Valve (remplissage) Kit 5 -
1 81-59 [Stator - -
1 81-60 |Boitier a membrane - -
1 81-74 |Vis de serrage Kit 7a (C1, C2), kit 7b (C3) -
1 814 Bobinage - -
1 818 Rotor - -
1Tou2 |828 Bague caoutchouc Kit 6a, b, ¢, d, e Pour versions a un ou deux cables
2ou4d |829 Bague de serrage de Kit6a, b, ¢, d, e -
cable
6 900.51 |Vis Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
4 900.52 |Vis Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
1 900.53 |Vis Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
1 900.54 |Vis Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
4 902 Goujon Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
1 903.51 |Bouchon fileté - Avec joint d'étanchéité intégré 411.51
1 903.52 |Bouchon fileté Kit 5 Seulement pour versions de matériaux C2 et C3
1 904 Vis sans téte Kit 1a et 1b -
1 916 Bouchon Kit 5 Seulement pour version de matériaux C1
1 920.51 |Ecrou Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
4 920.52 |Ecrou Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
1 932.51 |Segment d'arrét Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) Seulement pour versions de matériaux C1 et C2
1 932.52 |Segment d'arrét Kit 4a (C1, C2), 4b (C3) -
1 941 Clavette Kit 1a et 1b -
1 950 Ressort - -

UMA 25
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé
UMA 200D
71 741.51
433 -
160.52 41253 T 411.51
914.53 ]
900.52 \ 550.53 %
145 i 452 )
, 829 &
901.51 ; 828 2
T | ; I
| |
|
914.52 1 903
545
382.52 | _
818 ‘ N
|
| 74152 " 411.52
‘ Raccord, version de matériaux G
\ 916  741.51
w /
LP/
o — 411.51
81-59 %
%
529
545
900.51 — 8 903
— 382.
384 940.51 il
412.52 389 =
314.51 932.51 =
550.51 412.51
§§72 741.52 411.52
395 Raccord, versions de matériaux C2, C3
903
59-6 —|
904.51 —| ! 145 145
553 | 59-a2 81-59
354 —— 920.51
484 — =g
500,33 59-12
: 950
—— 500.52 550.54

914.54

Fixation de la mise a la terre intérieure

Plan en coupe UMA 200D

901.52 Il
932.53 ‘
550.54 ‘
81-74
474
411.52
145 4—\ €9-6

Fixation de la mise a la terre extérieure

Sonde de température

0 Piéces de réserve recommandeées : kit 1, kit 2 et kit 3

26 UMA
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Technique d’entrainement
Moteur immergé

Liste des pieces UMA 200D, versions de matériaux G, C2, C3

Quantité /|Repere |Désignation Etendue de la fourniture Remarque
moteur
1 145 Manchette de - -
raccordement
1 160.51 |Couvercle (membrane) |- -
1 160.52 |Couvercle (garniture Kit 3 -
mécanique)
1 271 Cloche anti-sable Kit 3 -
1 32-2 Cage a billes Kit 1 -
1 354 Carter de butée - -
1 382.51 |Corps de palier - -
(inférieur)
1 382.52 |Corps de palier - -
(supérieur)
1 384 Plateau de butée Kit 1 -
6 387 Patin de butée Kit 1 -
1 389 Grain fixe de contre- Kit 4 -
butée
1 392 Support de patins de Kit 1 -
butée
1 411.51 [Joint d'étanchéité Kit 3 -
1 411.52 [Joint d'étanchéité Kit 8 -
1 411.53 |[Joint d'étanchéité Kit 3/ kit 7a Uniguement pour version avec sonde de
température
1 412.51 |Joint torique Kit 1 -
1 412.52 |Joint torique Kit 3 / kit 1 -
1 412.53 |Joint torique Kit 3 -
1 433 Garniture mécanique Kit 3 -
1ou2 |452 Fouloir de presse-étoupe |Kit 6a, b, ¢, e, f Nombre et type en fonction du cable
1 474 Bague de serrage Kit 7a Uniquement pour version avec sonde de
température
1 484 Coupelle de ressort - -
1 58-1 Bouchon de protection |- -
6 59-6 Bille Kit 1 -
1 59-12 |Membrane Kit 3 -
1 59-42 |Aimant - -
1 500.52 |Bague - -
1 500.53 |Bague - -
1 529 Chemise d'arbre sous Kit 2 -
coussinet
3 545 Coussinet Kit 2 -
6 550.51 |Rondelle Kit 5 -
4 550.52 |Rondelle Kit 5 -
2ou4 |550.53 |[Rondelle Kit5/kit6a, b, ¢, e, f Nombre et type en fonction du cable
1 550.54 |Rondelle Kit 5 -
2 550.55 |Rondelle Kit 5 -
1 553 Butée de réglage - -
1 69-6 Sonde de température Kit 7a Uniquement pour version avec sonde de
température
1 741.51 |Valve (remplissage) Kit 8 Uniquement pour version de matériaux G
1 741.52 |Valve (vidange) Kit 8 Uniquement pour version de matériaux G
1 81-59 |Stator avec bobinage - -
1 81-74  |Vis de serrage Kit 7a Uniguement pour version avec sonde de
température
1 814 Bobinage - -
1 818 Rotor (bout d'arbre) - -
1ou2 |828 Bague caoutchouc Kit6a, b, c, e, f Nombre et type en fonction du cable
3oub |829 Bague de serrage de Kit 6a, b, ¢, e, f Nombre et type en fonction du cable
cable
2 900.51 |Vis a téte fraisée Kit 4 -
4 900.52 |Vis a téte cylindrique Kit 3/ kit 5 -
4 901.51 |Vis a téte hexagonale Kit 5 -
1 901.52 |Vis a téte hexagonale Kit 5 -
2 903 Bouchon fileté - Avec joint d'étanchéité intégré
1 904.51 |Vis sans téte Kit 1 -
6 914.51 |Vis a six pans creux Kit 5 -
4 914.52 |Vis a six pans creux Kit 5 -
2ou4 |914.53 |Vis a six pans creux Kit5/kit6a, b, ¢, e, f Nombre et type en fonction du cable

UMA 27
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Technique d’entrainement

KSB b‘ Moteur immergé
Quantité /|Repére |Désignation Etendue de la fourniture Remarque
moteur
1 914.54 |Vis a six pans creux Kit 5 -
1 916 Bouchon - Seulement pour versions de matériaux C2, C3
1 920.51 |Ecrou hexagonal Kit 1 -
1 932.51 |Segment d'arrét Kit 1 -
1 932.52 |Segment d'arrét Kit 5 -
1 940.51 |Clavette Kit 1 -
1 950 Ressort - -

28 UMA
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé
UMA 250D
741.51
: 433
94%7512 it " 4253
160.52 914.53 411.51
723
145
| i 710
| 4 829
901.51 | i 828 L 1
550.52 /1 | Ny 829
! i , 504 T i
| | 932.52
| 1
‘ |
| 1
914.52 i L 545 903
529 — |
38252 | |
|
818 ! 74152 " 411.52
Raccord, version de matériaux G
916  741.51
| 81-59
| 23-2 411.51
v
|
|
814 L
545 H‘
T 7 382.51 T L“
529 —| 5 ;4
900.51 A ,: _
384 1Y :‘-{4 940.51
7 | I?/ : 932.51
..... W= 412.51
412.52 s 387 S
914.51 ——t 32-2
550.51 ’,/:Lig;gi 7 392 741.52 411.52
59-6 =1 903 Raccord, versions de matériaux C2, C3
904.52 — | /]
381 — | | H i
904.51 /; ! —— 59-42
Al 92051
354 — 1 | [T 916.51
484 — b T 59-12
160.51 —_| ~—— 950
200.51 —= o 500.52
Plan en coupe UMA 250D
920.52
Fixation de la mise a la terre intérieure
901.52 Il
932.53 ‘
550.54
81-74
474
411.52
145 e
il 69-6

Fixation de la mise a la terre extérieure

Sonde de température

0 Piéces de réserve recommandeées : kit 1, kit 2 et kit 3
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b Technique d’entrainement
KSB . Moteur immergé
Liste des pieces UMA 250D, versions de matériaux G, C2, C3
Quantité /|Repere |Désignation Etendue de la fourniture Remarque
moteur
1 145 Manchette de - -
raccordement
1 160.51 |Couvercle (membrane) |- -
1 160.52 |Couvercle (garniture Kit 3 -
mécanique)
2 23-2 Roue auxiliaire - -
1 271 Cloche anti-sable Kit 3 -
1 32-2 Cage a billes Kit 1 -
1 354 Carter de butée - -
1 381 Porte-coussinet Kit 1 -
1 382.51 |Corps de palier - -
(inférieur)
1 382.52 |(Corps de palier - -
(supérieur)
1 384 Plateau de butée Kit 1 -
6 387 Patin de butée Kit 1 -
1 389 Grain fixe de contre- Kit 4 -
butée
1 392 Support de patins de Kit 1 -
butée
1 411.51 [Joint d'étanchéité Kit 3 -
1 411.52 |Joint d'étanchéité Kit 3 Joint DPAF seulement pour versions de
matériaux C2, C3
1 411.53 |[Joint d'étanchéité Kit 3/ kit 7a Uniguement pour version avec sonde de
température
1 412.51 |Joint torique Kit 1 -
1 412.52 |Joint torique Kit 3 / kit 1 -
1 412.53 |Joint torique Kit 3 -
1 433 Garniture mécanique Kit 3 -
1 474 Bague de serrage Kit 7a Uniquement pour version avec sonde de
température
1 484 Coupelle de ressort - -
6 59-6 Bille Kit 1 -
1 59-12 |Membrane Kit 3 -
1 59-42  |Aimant - -
1 500.51 |Bague - -
1 500.52 |Bague - -
1 504 Bague entretoise Kit 3 -
4 529 Chemise d'arbre sous Kit 2 -
coussinet
4 545 Coussinet Kit 2 -
6 550.51 |Rondelle Kit 5 -
6 550.52 |Rondelle Kit 5 -
2ou4 |550.53 |[Rondelle Kit5/kit6a, b, c,d, e f, g h i |Nombre ettype en fonction du cable
1 550.54 |Rondelle Kit 5 -
1 553 Butée de réglage - -
1 69-6 Sonde de température Kit 7a Uniquement pour version avec sonde de
température
lou2 |710 Tuyau Kit6a, b, ¢, d, e f g Nombre et type en fonction du cable
lou2 |[723 Bride Kit6a, b, ¢, d, e f g h,i Nombre et type en fonction du cable
1 741.51 |[Valve (remplissage) Kit 8 Uniguement pour version de matériaux G
1 741.52 |Valve (vidange) Kit 8 Uniguement pour version de matériaux G
1 81-59 |Stator - -
1 81-74 |Vis de serrage Kit 7a Unigquement pour version avec sonde de
température
1 814 Bobinage - -
1 818 Rotor - -
l1ou3 (828 Bague caoutchouc Kit6a, b, c,d e f g h,i Nombre et type en fonction du cable
3oub |829 Bague de serrage de Kit6a, b, ¢, d, e f, g h,i Nombre et type en fonction du cable
cable
3 900.51 |Vis a téte fraisée Kit 4 -
4 900.52 |Vis a téte cylindrique Kit 3 / kit 5 -
6 901.51 |Vis a téte hexagonale Kit 5 -
1 901.52 |Vis a téte hexagonale Kit 5 -
2 903 Bouchon fileté - Avec joint d'étanchéité intégré
1 904.51 |Vis sans téte Kit 1 -
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KSB . Moteur immergé
Quantité /|Repére |Désignation Etendue de la fourniture Remarque
moteur
1 904.52 |Vis sans téte Kit 1 -
6 914.51 |Vis a six pans creux Kit 5 -
4 914.52 |Vis a six pans creux Kit 5 -
2ou4 |914.53 |Vis a six pans creux Kit5/kit6a, b, ¢, d, e f g, h,i Nombre et type en fonction du cable
1 914.54 |Vis a six pans creux Kit 5 -
1 916.51 |Bouchon - -
- 916.52 [Bouchon (valve) - Uniguement pour versions de matériaux C2, C3
1 920.51 |[Ecrou hexagonal Kit 1 -
1 920.52 |Ecrou hexagonal Kit 5 -
1 932.51 |Segment d'arrét Kit 1 -
1 932.52 |Segment d'arrét Kit 3 -
1 932.53 |[Segment d'arrét Kit 5 -
1 932.54 |Segment d'arrét Kit 5 -
1 940.51 |[Clavette Kit 1 -
1 940.52 |[Clavette - -
1 950 Ressort - -
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UMA 300D
920.53
902.53 551 411.51
145 ’ 940.52 741
433 903.52
412.56 s
T _ 411.52
270 ¢ : 81-74
412.55 \ / 829
914.54 828
920.52 ‘ 829 411.51
412.54 ‘ 412,53 741
902.5/2 ‘ | 5933
914%?3 - ﬁ ZTE; 411.51
‘ ' 382.52
N/
814
545
529
818 81-18.52
545 81-59
529 211 914.55 932.53
382.51 515.51 932.54 901
940.51 900.53
550.53 384 920.54 550.54
914.52 —~ 932.52 81-18.51 550.54
389/ | 387 Fixation de la mise a la terre
412;512 —\ 32-2 a gauche : interne, a droite : externe
59-6 412.53
392 — 710
N
900.52 ’§ 171
553 \ 411.51
232 s i li 903.51
% al
914.51 —__| > ||!5 550.52
. il
902.51 — = %‘§ 59-42
900.51 550.51 69-6
412.51 . 160.52
920.51 u 354
932.51 O~ 500.52
59-12 160.51
500.51

Plan en coupe UMA 300D

O Pieces de réserve recommandées :
palier radial et kit joints toriques

Liste des pieces UMA 300D

kit butée axiale, kit

Sonde de température

Quantité /|[Repéere |Désignation Etendue de la fourniture Remarque
moteur
1 145 Manchette de comprenant 411.51/.52, 741, -
raccordement 903.52
1 160.51 |Couvercle (membrane) - -
1 160.52 |Couvercle (garniture - -
mécanique)
1 160.53 |Couvercle - -
1 171 Diffuseur - -
1 211 Arbre de pompe - -
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Technique d’entrainement
Moteur immergé

Quantité /|Repére |Désignation Etendue de la fourniture Remarque
moteur

1 232 Roue - -

1 270 Déflecteur Kit : garniture mécanique -

1 32-2 Cage a billes Kit : butée axiale Uniguement pour diametre de butée axiale 150
mm

1 354 Carter de butée - -

1 382.51 |[Corps de palier - -

(inférieur)
1 382.52 |(Corps de palier - -
(supérieur)

1 384 Plateau de butée Kit : butée axiale -

6 387 Patin de butée Kit : butée axiale -

1 389 Grain fixe de contre- Kit : butée axiale -

butée
1 392 Support de patins de Kit : butée axiale -
butée
2 ou6* [411.51 |Joint d'étanchéité - * Seulement pour installation horizontale

1 411.52 [Joint d'étanchéité - -

6 412.51 |[Joint torique Kit : joints toriques -

1 412.52 |Joint torique Kit : butée axiale / kit : joints -

toriques

2 412.53 |Joint torique Kit : joints toriques -

8 412.54 |Joint torique Kit : joints toriques -

1 412.55 |Joint torique Kit : garniture mécanique / kit : |-

joints toriques

1 412.56 |Joint torique Kit : garniture mécanique / kit : |-

joints toriques

1 433 Garniture mécanique Kit : garniture mécanique -

6 59-6 Bille Kit : butée axiale -

1 59-12 |Membrane - -

2% 59-33 |Réservoir d'eau - * Seulement pour installation horizontale

1 59-42 |Aimant - -

1 500.51 |Bague - -

1 500.52 |Bague - -

1 515.51 |Bague de serrage (en - -

bas)
1 515.52 |Bague de serrage (en - -
haut)
2 ou 4** (529 Chemise d'arbre sous Kit : palier radial ** Seulement pour UMA 300D .../42
coussinet
2 ou 4** |545 Coussinet Kit : palier radial ** Seulement pour UMA 300D .../42

5 550.51 |Rondelle Kit : butée axiale -

1 550.52 |Rondelle - -

2 550.53 |Rondelle - -

1 551 Rondelle entretoise - -

1 553 Butée de réglage - -

1 69-6 Sonde de température |- Seulement pour version avec sonde de
température, kit comprenant cable de 12 m et
accessoires

1 710 Tuyau - -

10u2* |742 Clapet de non-retour comprenant 411.51 * Seulement pour installation horizontale
1 81-18.5 |Cosse de cable - -
1
1 81-18.5 |Cosse de cable - -
2
1 81-59 |Stator - -
1,20u3 [81-74 |Vis de serrage - Nombre et type en fonction du cable
1 814 Bobinage - -
1 818 Rotor - -
1,20u3 (828 Bague caoutchouc - Nombre et type en fonction du cable
2,40ub (829 Bague de serrage de - Nombre et type en fonction du cable
cable

3 900.51 |Vis a téte fraisée Kit : visserie -

2 900.52 |Vis a téte fraisée Kit : visserie -

4 900.53 |Vis a téte fraisée Kit : butée axiale / kit : visserie |-

1 901 Vis a téte hexagonale Kit : visserie -

6 902.51 |Goujon Kit : visserie -

8 902.52 |Goujon Kit : visserie -
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KSB . Moteur immergé
Quantité /|Repére |Désignation Etendue de la fourniture Remarque
moteur

4 902.53 |Goujon Kit : visserie -

2 903.51 |Bouchon fileté comprenant 411.51 -

1 903.52 |Bouchon fileté comprenant 411.52 -

2% 903.53 |Bouchon fileté - * Seulement pour installation horizontale

2 914.51 |Vis a six pans creux Kit : visserie -

6 914.52 |Vis a six pans creux Kit : visserie -

4 914.53 |Vis a six pans creux Kit : visserie -

4 914.54 |Vis a six pans creux Kit : garniture mécanique / kit: |-

visserie

1 914.55 |Vis a six pans creux Kit : visserie -

6 920.51 |Ecrou Kit : visserie -

8 920.52 |Ecrou Kit : visserie -

4 920.53 |Ecrou Kit : visserie -

1 920.54 |Ecrou Kit : visserie -

1 932.51 |Segment d'arrét - -

4 932.52 |Segment d'arrét - -

1 932.53 |[Segment d'arrét - -

1 932.54 |Segment d'arrét - -

1 940.51 |Clavette - -

1 940.52 |Clavette - -
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KSB b‘ Moteur immergé

Cables d'alimentation

Applications principales
= Pour applications d'eau potable

= Utilisation comme cable de sortie pour moteurs immergés,
installé dans I'eau

= Utilisation comme cable de rallonge du céble sortie
moteur, installé a I'air libre

Caractéristiques de fonctionnement
Caractéristiques

Paramétre Valeur
Tension assignée Uy [V] < 1000
Température ambiante T[°C] =50
Profondeur d'immersion ET [m] <500

Désignation
Exemple :
ZN 1391 - G FL GWT -J 4G25 - Cu-caoutchouc

Explication concernant la désignation

Abréviation [Signification

ZN Norme interne
G Isolation ; caoutchouc
FL Forme du cable d'alimentation
FL Plat
RD |Rond
GWT Adapté au contact avec I'eau potable
J Indication concernant le conducteur de terre
J Avec conducteur de terre
(0] Sans conducteur de terre
4G25 Nombre de conducteurs
4G25 |Avec conducteur de terre, 4 conducteurs,
section 25 mm?
3x25 |Sans conducteur de terre, 3 conducteurs,
section 25 mm?

Cu- Matériau
caoutchouc

Conception
= Cable sous gaine caoutchouc a 3 ou 4 conducteurs
comprenant :
- conducteur en cuivre a fil fin
- nu

— isolation des brins et gaine extérieure en caoutchouc
spécial a base d'EPR (caoutchouc éthylene-propyléne)

- bleu

Versions de cables

Type de céble |Caractéristiques
Cable plat

(e0@® 3 conducteurs, plat
(e00® 4 conducteurs, plat
Cable rond

(® 1 conducteur, rond
@ 4 conducteurs, rond

Cables d'alimentation 35

www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10



Technique d’entrainement
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Informations sur la sélection

Longueurs de cadble admissibles en démarrage direct

Valable pour 1 cable ou 2 cables paralléles 1%

Conditions :

U=400V ;AU =3 % ;T <30 °C; installation a l'air libre en contact avec une surface

400
300
1 ax=250A 70 mm?
I I N
1 =202A 7
200 - -T”m ~N
— Imax =162 A 35 mm
! T [
[ =131A -
max i i i25 mm \ N
100 lm 204 16 mm® N \ NG N
90— —] : NN
80 - | =74 A 10 mm? \ \
max N N N
e e e A N . ‘SR NN
i AN NN N
60— Imax =53A 6,0 mm? N N N N \
50 ——1 ] ™ N\ N
[ Imax =41A 4,0 mm ‘ \\
40 N Y N N
‘ ‘ ‘ \ N ' N \
304 I =30 A 2,5 mm? : : \\ \\ \
! 1 ~N : 1 \\\
o =23 A 1,5 mm i\\ E \\\
20 N N NG
\‘ N 1 \\ 1
IN \\\ ‘:\\ \:\‘ h N
[Al \\ i \\ ! \\\
1 1
10 \ \i\ \\ \
N
9 N 1 1
\ T 1
8 N NG N
7 N \'1\ N AN
6 \I\ ! N
1 N I
5 1 N L
! 1
4 1
i FN N
i N
3 : : AN
: : B
: .
1
2 A+— B+ AN
1 LA | |
10 20 30 40 50 60 70 80 100 L [m] 200 300 400 500
Exemple A Exemple B
Iy=68 A Iy=68 A
Type de cable : 1 x 16 mm? Type de cable : 1 x 25 mm?
Longueur de cable : L <105 m Longueur de cable : L <165 m
15) Pour les cables paralléles, la longueur admissible est multipliée par deux.
36 Cables d’'alimentation

www.motralec.com / service-commercial@motralec.com / 01.39.97.65.10



kss L.

Technique d’entrainement
Moteur immergé

Longueurs de cable admissibles en démarrage YA

Valable pour 2 cables

Cond

itions :

U=400V ;AU =3 % ; T=30°C; installation a |'air libre en contact avec une surface

1
70 mm@

., =433A
| I N
4007 =350A somm’ | N[
1
3004— I, =280 A 25 \\\
TN \ N N
[ Imax =227 A 25 mm \ ™N
200 | AN N
__ = 171 A 16 mm? \\\ \ \\ \
] | N AN
e | INUINNNG N
N \\ NN NN
100 4—1,,, =92 A 6.0 mm? NS N \\\ N
. N
20 ‘ ‘ \; \\ \\ \,
% o ~ <~
N N N
60 1 52‘ A ‘ N N N \\\
o = ECNERNN N WERN
T | = 40‘ AT 15 mmz‘ \\\ \ \\ \\
40 - - \ N N \ \\
N N \\ \\ N
30 NG AN AN N
\ N \ ‘\ AN
N N\ \\‘ N\
20 N AN N N
N N\
N N
IN \\ N \ \\
(A \\ NN D
i
10 \I\ \u\
9 N i
8 | \; 1
7 ! N\l N
N N
6 ‘!\\ :
5 N N
H H AN
4 I N N
i INGEEAN
3 I I N
I I N\
! Ll
H H
: i i
1 | v Iy |
10 20 30 40 50 60 70 80 100 L [m] 200 300 400 500
Exemple A Exemple B
Iy =27 A Iy =27 A

Type de cable : 2 x 6,0 mm?
Longueur de cable : L<145m

Type de cable : 2 x 10 mm?
Longueur de cable : L<235m
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Chute de tension sur le cable de rallonge

Pour la définition de la section g des conducteurs en cuivre , il
convient de considérer, outre l'intensité I, la chute de tension
AU qui se produit sur toute la longueur L du cable électrique
(distance entre le moteur et le coffret de commande). Pour un
fonctionnement irréprochable de nos moteurs immergés,
s'assurer que AU =< 3 % de la tension d'alimentation U !

Si AU > 3 %, choisir une section plus grande.

La chute de tension est calculée avec les formules suivantes :

Mode de démarrage direct / transformateur de

démarrage
= 1cable:
3,1xLxI, xcosq
AU = qxU [%]
= 2 cables paralléeles (Il) :
1,55 x L x| % cos
= N0 ()

qxUu

Mode de démarrage YA (2 cables) :
2,1 xLxIl, %xcosq

0

) qxU [%]

Perte de puissance AP :
ap =AY o]

. (cos ¢)
Légende
Lettre Explication
L Longueur simple du cable [m]
In Courant assigné [A]
Cos @ Facteur de puissance a 4/4 de charge
q Section Cu [mm?]
U Tension d'alimentation [V]

Intensité assignée max. autorisée du moteur

a température ambiante t < 30 °C

Mode de Utilisation lnax [A]
démarrage comme ... pour les sections de cable suivantes [mm?]
1,5 2,5 4 6 10 16 25 35 50 70 95

Direct Cable sortie 29 38 52 67 94 125 | 166 | 205 | 256 | 316 | 517
(1 cable ou 2 moteur
cables paralléles) |Cable de rallonge 23 30 41 53 74 99 131 162 202 250 409
YA Cable sortie 50 66 90 116 163 217 288 355 443 547 895
(2 cables) moteur

Cable de rallonge 40 52 71 92 128 171 227 280 350 433 708

Dimensions et poids

Tableau de sélection : dimensions [mm]

Type de Section de conducteur [mm?]

conducteur 1,5 2,5 4 6 10 16 25 35 50 70 95

@e®|Hauteur 5290 | 61+ | 70720 | 76+22 | 93+22 [ 112+23 [ 13025 [ 146+2° [ 17,050 [ 19327 |
Largeur 11,0+20 | 13,2+23 | 15,5*35 | 17,4+36 | 21,5+3> | 26,7 **3 | 31,6 *3° | 35,550 | 42,1 +4° | 48,4 +36 -

@ee®| Hauteur 5,2 +1.0 6,1 *1> - 7,6 22 9,3+22 | 11,2+23 | 13,0 +25 — - - -
Largeur 14,5 +27 | 17,5 *+25 23,5+30 | 29,0 +35 | 35,0 *24 | 41,5 +45

(®  |Diamétre 5,3 +11 13,8 36 | 16,0 % | 18,5 +36 | 21,9 +15

@ Diamétre 10,0 *20 | 12,0 +"® | 13,9 +20 | 15,7 +21 | 21,1 +21 | 24,5 +43 | 29,7 +43 | 33,3 +55 | 39,0 *56 | 44,2 +>8 -
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